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® soiid Achse 1 J Achse 2 J Achse 3 J Darstellung der Achsbewegungen eines Industrieroboters REIS RV10-6.
O Transparent (Verwendete 3D Originaldaten mit freundlicher Unterstitzung der Firma Reis GmbH & Co.
O shaded ilustration Achse 4 J Achse 5 J Achse 6 J KG Maschinenfabrik, Obernburg)
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